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MOMENTO | MOMENTO
MODELLO A B C PORTATA | QIBALTANTE | FLETTENTE

PRBC 500 500 900 210° 500 kg 2023Nm 2023Nm

PRBC 1500 700 1000 210° 1500 kg 4228 2500NM
Materiale 1:
"N CASARINI —
"2 ROBOTICA yE———
Robot Industrall - Assistenza Tecnica - Servizl & Sistemi Matericle 4:
Via Circonvallazione EST 107 - 41053 Maranello (MO) Italia Indi difi
Toi $35 0836541505 Fo +30 0536 D415 IV AVCE 09558120362 naice modlicd 1 pata: 02/02/2017
Scala disegno : Trattamento superficiale : Peso Disegnato da:
1:10

Codice/Denominazione:

Descrizione: Posizionatore roto basculante
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