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Predisposizioni:

N°1 Presa 230V, 16A (Fase+Neutro+Terra) - Robot

N°1 Presa 230V, 10A (Fase+Neutro+Terra) - Quadro elettrico
N°2 Prese 230V, 10A (Fase+Neutro+Terra) - Monitor + PC

N°1 Presa Etherner per teleassistenza

Attacco aria minimo 7bar 100l/min
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Scanner laser
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