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" CASARINI
" A ROBOTIC.A

Robot Industriali - Assistenza Tecnica - Servizi & Sistemi

Via Fiandre, 22/A - 42014 Castellarano (RE) Italia
Tel +39 0536-941608 Fax +39 0536-941377 - P.IVA/CF 02525120362

Tolleranze generali secondo UNI EN 22768/1/2 mK

Smussi non quotati: 0.5x45°

Raccordi non quotati: R=0.5

Materiale :

Peso: 26618.91

Data: 26/04/2021

Scala disegno : | Trattamento superficiale :

Indice modifica

Disegnato da:

1:10 M. Battaglini
Descrizione: Codice:
TV1000 Luce 2600 Rotabile 1300 1000kg per lato CR0O100000085

Il presente disegno & della Casarini Robotica Srl € non pud essere riprodotto, né comunicato a terzi senza Ns autorizzazione scritta
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