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Quadro elettrico
/e coniroller Robot
/ — — Colorazioni standard Casarini Robotica:
/ ik ! 3 - Strutture fisse e pannellature perimetrali GRIGIO RAL 7035
U . Strutture mobili ROSSO RAL3000
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120 PREDISPOSIZIONI UTENZE a SERVIZIO DELL'ISOLA ROBOTIZZATA
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AREA DI SICUREZZA S - ), o -1 Presa da 32 A per Robot Hyundai+ quadro sicurezze (3 FASI 400V+TERRA)
— 750 -1 presa da 32 A per saldatrice Fronius (3 FASI 400V+TERRA ) e e Te
T O@@ -2 prese da 10 A per monitor+ pc (teleassistenza F+N+TERRA 230V) T ——— e
T e S - 1 connessione di rete fe‘? Iié’igg‘zi?&{%f%%‘f;%i&s%z’f;’%?%@lﬁ’F'a:*.?v“,?m02525120362 0000 o IO
-attacco aria minimo 7 bar 100 I/min 115 M. Battaginy
-attacco gas dl Saldatura :Zzslzli:::doppio‘rornioecomropun‘rc o CRO100000106

3 4 5 6 7 8 9 10 1 12 13 | 14 | 15 16 17 18 19 20




	Foglio1
	Vista del disegno1
	Vista del disegno2
	Vista del disegno3
	Vista del disegno4


