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PREDISPOSIZIONI UTENZE a SERVIZIO DELL'ISOLA ROBOTIZZATA SEZIONE A-A
-1 Presa da 32 A per Robot KUKA+ quadro sicurezze (3 FASI 400V+TERRA) CRLASARUNL
-1 presa da 32 A per saldatrice Fronius (3 FASI 400V+TERRA ) |
-2 prese da 10 A per monitor+ pc (teleassistenza F+N+TERRA 230V) T S SIS  crommos | "9 [ owa 2010112020
- 1 Connessione Ci rete Sc.olodisegno: Trattamento superficiale : Peso Disegnato dar: .
. . . . 1:15 P. Venturelli
-attacco aria minimo 7 bar 100 |/min - . . Ry e—
'attaCCO gaS d| Saldatura Descrizione: I]rgé)é%g?( Orbitale rot.400 luce regolabile CRO100000015
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B SEZIONE B-B
Materiale 1:
£~ "R CASARINI e
" A ROBOTIC. A "
I | e .
Robot Industriali - Assistenza Tecnica - Servizi & Sistemi Materiale 4:
Via Fiandre, 22/A - 42014 Castell RE) Itali i ifi
o S 0555 04T 608 Fovk 39 0530 s A1 3vy B V/CF 02525120362 indice modifica | pata: 20/01/2020
Scala disegno : Trattamento superficiale : Peso Disegnato da:
1:15 P. Venturelli
Codice/Denominazione:
Descrizione: Impianto Orbitale rot.400 luce regolabile
1500Max CR0100000015
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MANIGLIA "A RIPRESA" PER BLOCCAGGIO RUOTA SUPERIORE

VOLANTINO DI REGOLAZIONE AUTOCENTRANTE

RUOTA SUPERIORE PER BLOCCAGGIO
DA @40 A @180

REGOLAZIONE PER @40 FINO A @180

" CASARINI
" A ROBOTIC.A

Materiale 1:

Materiale 2:

Materiale 3: |

i i | Materiale 4: |

Indice modifica

DATA: 20/01/2020

Scala disegno : Trattamento superficiale :

Disegnato da:

P. Venturelli

Descrizione: Gruppo rulli autocentranti

Codice/Denom inazione:
CR0200000104
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